" 4,2.2. Lonsiderazioni meccaniche

Numero d1 contatti: 24 _

Superfici di contatto: autoasciuganti

Forma dellfinyolycro: a polarizzazione trapezoidale

Materiale dell'involucro: placcatura resistente alla corrosione

Durata: 2 1000 inserzioni '

Diametro del_terminale: accettato almeno 0,35 mme (filato) .

Tipiche dimensioni esterne (si veda paragralo 4.4, per ulteriori dimensioni),

Moo

cannettore
maschio

fermmina 4eb

4.2.3, Considerazioni ambientali

31 vedano—le prestazioni relative allé temperatura ed umiditd come stabliiite con
le norme MIL STD 202E.

Nota: 51 pessono usure § connettorl MLCRORIBUON {de)iuueria Amphenal o Dinch 47
oppure CHAMP (AMP}.

4,3, ASSEGNAZIONI DEI CONTATTI DI CONNETTORE

I contatti del cavo e dei connettori di apparecchiatura sono i1 seguenti:

dontutlo Bagnalo Contaublo Segnato

1 D10 1 13 nIio &

2 pIO 2 14 DIO &

3 DIO 3 1% DIt 7

4 DIO 4 16 ' DIC 8

5 EOI 17 , REN .
6 DAV ' 18 : Gnd, (6)
7 NRFD - 19 Gnd, (7)

8 NDAC 20 Gnd, (8)

9 IrC ‘ ¢ Gnd, (4)
10 SRQ : z2 Gnd, (10)
11 ATN 23 Gnd, (11)

12 SHIELD 2y Gnd, LOGLC

Nota: Gnd,{n) sl riferisce al ritorno di massa del contatto riferito.
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IONTAGGIO DEL CONNETTORE

Ogni apparecchiatura sard provvista di un'connettore femmina con le dimensioni ti-

‘piche riportate nellia seguente figura con cui -11 connettore maschio deve essere a~

- dattato,Le due file di 12 contatti ognuna sono centrate nell'involucro trapezoi-.
dale. Il%connéttdre deve poter essere avvitato. ' '

-

Quando il connettore 2 montato suli‘apparecchiatura ed & visto dalla parte postem
riore dell'apparecchiatura nella“sua‘posizione normale deve ‘avere il contattc nuw.
" mero unc nell'angoclo superiore destro. Il posizionamento del connettiore deve per-.
mettere un raggio minimo di piegatura di 40 mm come sgombero del cavo.

B Lo ¥ : '9"-
‘ <& B
& §

wad P o eeacolo
LY X

N3 '
‘ e l """" j' B Oﬂ;;; ¥4
e 3.5 MR Ly, -4 i
i ALY

Il connettore pud essere montato sia dalla parte interna che da quella esterna del
pannello di cui sono date le dimensioni in figura 17, T ' IR
Il connettore deve essere attaccato all'apparecchiatura come mostrato in figura 18 .

come determinato dal metodo di montaggio del pannello adottato. ' :

4.5, ASSEMBLAGGIQ DEL CAVO

Il.cavo deve essere fornito con un connettore femmina ed un' connettore maschio al~.
'Ie'sue due estremitd. 11 metodo preferito per assemblare ‘i connettori fa usg
di una struttura rigida come mostrato in figura 19 (assicura un collegamento si- .
Cui‘o di piﬁ cavi)-:.- ) : L e o ..‘.:-‘: .
Ogni cavo deve essere montato con un paio di viti di fissagglio, Ogni vite di fina
saggio deve avere le dimensioni ‘indicate in figura 20, §i deve utilizzare un dado. .
del- tipo TRUARC misura 5133-12S od equivalente, P -

R L P e . s ..

Montaggio sul pannello esterno

_~ Foro diametro 4 mm

' i : profondo 2 mm, tipico
t}) vt R -~ Massime profondita’
bl ..._(5 ],‘i 0. 2un della filettatura 7,6 mm (3)

!r—| T LL;[] ? “ }"‘ 8 mm tipico {esagonale o rotondo)

15 mm tipico

8

Lyt h RS N . Rimensioni Montaggic  Monaggio
.« HH B.F 0.2m @ - -@sterno interno
T 4

Mantaggio s0! panrisllo interno

F e = A 6. Hlan 4, Yy -
. u‘E!u [t 1, Dbt i, b
1. Rondella 1,2 mm spessore tipico ¢ 4. emi 4. 7raun

2, Dimenasioni tipiche ’
3. Filettatura M3,5x0,6 o equivalente Optimum Melric Fastener System (OMPS)
‘filettatura 3,5P0,6
4, Sceltadellaf&lettutumadapartedel;w@gettista {non influenza la compatibili~-
ta).

Figura 18 -~ Dimensioni. di montaggio

T
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i Connaftorg
femmina :

.. Rivetto

12. hw Distanziatore ~

4 1 N
LT 77 8. Yaan
3. Ynm l..Ll.-—.l |..- r ’ -O-l }4—-— 6.4mn 0L,

. | !j_—"ﬂ""‘—ﬁ ._.I ’...‘_ 4.5 ¢0 =00 b B
| L e
. Connettors
maschio

" Figura 19 - Assemblaggio del connettore

4.mm diametre, 2 mm profondita’ AR
|<»-8mmtipicu . . S LI
¥ _ TR

7.9 % 0,200

19,3 * 0. 2um T 31,5 4 0.2!1!@1

68 mm profondita’ ] :
3.5+ 0. 2mm o 27+ 0. 2o

2.39 ¢ 0.8mi ' _ l . T i L

= Filettatura (3)

o T CONRETLOTE ) 2
; - et - b - : 'iamm tipico AT
: @ " {Presso fuso in plastica) ¢

Ll ‘Concettare - -%_‘\Anellc di ritenziong -

S,
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Si raccomanda che ogni coppia di connettori, assemblata come detto nella primi
parte del paragrafo 4;5,,'Sia parzialmente contenuta in un involucro adeguato
come mostrato in figura 21.

I cavi pogsonb-essere lunghi fino a 4 m,

. 5. APPLICAZIONI DI SISTEMA E PRESCRIZIONI PER TL PROGETTISTA

5.1, COMPATIBILITA' DEL SISTEMA : -

Questo sistema d'interfaccia offre un ampio campo di prestazioni lra le gquali si
possono scegliere le funzioni d'interfaccia adeguate a diverse applicazioni.
Entro la maggior parté delle funzioni d'interfaccia sono disponibill delle scelte
opzionali. Inoltre il progettista & libero di scegliere tutte le prestazioni che
dipendono dall'apparecchiatura contenute nelle funzioni di apparecchiatura.

E' responsabiliti del progettista definire le prestazioni di una apparecchiatura.
(scelta del sistema d'interfaccia e relative interazioni dipendenti dall'apparece
chiatura) in modo che 1'utente possa interfacciare e programmare in modo Lfflt)&ﬂ—
te 1'apparecchiatura per appropriate applicazicni di sistema.

La selezione di un minimo insieme di funzioni d'interfaccia del capitolo 2 porta
a dover avere almeno i seguenti segnali per essere compatibile:

(1} DI0 1 -7

(2} DAV, NRFD, NDAC

(3) IFC ed ATN (che non sono necessari in un sistema senza unitd di controllo;.

Per mantenere la compatibilitd di sistema il progettista non deve introdurre nuo-
ve funzioni.d'interfaccia oltre a quelle definite neil capiloleo 2,

5.2. CONSIDERAZIONI SULLA VELOCITA' DI TRASMISSIONI DEI DATI

1 progettisti di apparecchiature che deveno comunicare attraverso un sistema dbine-
terfaccia deveono consgiderare le relazionl tra i diversi livelli di prestazioni del
sistema ed i circuiti usati per fornire questi diversi livelli di prestazioni. Nel
seguito diamo alcuni consigli a questo propesito. '

Un bus con prestazioni standard opera con distanze fino a 20 m con velocitd di
trasmissione di 250000 byte al secondo, con un carico eguivalente standard per
ogni 2 m di cavo, utilizzando circuiti di pilotaggio con transistor a circuito

di collettore aperto dimensionato per 48 mA,

Un bus con prestazicni standard pud anche operure con distanze superiori o 20 m
con velocitd di trasmissione di 500000 byte al secondo e con un carico standard™
per ogni 2 m di cave, utilizzando circuiti di pilotaggio con transistor d'uscita
funzicnante in tre stati dimensionati per 48 mA.

Un bus .con prestazioni standard potrd operare anche con velocitd di traumissione
di 1000000 di byte al secondo usando circuiti di pilotaggio con transistor d'usci-
ta funzionante in tre stati dimensionall per 48 mA; tuttavia non si pud avere una
velocitd di trasmissione di 1 megabyte al secondo per distanze al di sopra di 20m.
(La distanza massima & 1 m tra un'apparecchiatura e l'altra, per esempioc: 10 ap—
parecchiature funzioneranno con una distanza totale fino a 10 m quando la velociti

‘di”trasmissione £ 1 megabyte al sebondo}.

Y
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La distanza nominale per cui si pud ottenere la velocita di trasmissione di 1
megabyte al secondo & di circa 10 m.

Nota: La velocitd di trasmissione massima & pid funzione dei ritardi dei componen-

ti circuitali che delle caratteristiche del cavo o dei valori di tempo: forniti nel
paragrafc 3.8. Per le massime velocitd di trasmissione si raccomanda che venga uti
lizzato almeno un buffer dati entro un'apparecchiatura,

Massaggi remoti o Messaggi locali
A 1 .
7 o R ' ™
< Bus d‘intacgaccia >
Funzioni d'interfaccia o——————= Messaggi locali per controllare la funzioni
; —  d'interfaccia (per esempio, ton, lon}
i ° .
Messaggi locali per controliare.la funzioni di
! appargcchiatura che sono programmabili
o {per esempio, Range, Funzioni, Modo,
Calibrazione)
Funzioni di apparacchiatura
(Contralio remoto o locals}
{Solamenta controlia focale) | )
e —— o e e o R Messaggiti‘ocali per controflare funzioni di
L - apperecchiatura programmabili (per esempio,
{Solamenta controllo remato) _ regoiazione del livetlo di Trigger, check).
(Non commutabili tra sorgentl remote e locali)
bl
1. Messaggi remoti (messaggi d'interfaccia, per escupiod ATN, MLAG messaggl
di apparecchiatura per esempio: DAB) ,
2, Controllo remoto di funzione di apparecchlatura programmablle (per esempioc:
range, funzione) e di funzioni di apparecchiatura (per esemplo. azzeramento,
trigger). _
3. Possibili locazioni degli elementi del buffer. Normalmente Bl e B2 5on0.u5d~
ti in combinazione o B3 & usato da solo. '
——— N i . o

Figura 22 - Percorso dei messaggl remncli - locali

5.3. PRESTAZIONI DI APPARECCHIATURA

5.3.1, Funzione apparecchiatura occupata _ -

In operazioni di sistema & utile sia programmare un'apparecohiatura od iniziare
un'operazione in un' apparecchiatura e guindi passare a comunicare corn allre appa-
recchiature (mentre la prima apparecchiatura & occupata nell'ebegulre il compito
richiesto). La funzione apparecchlatura occupata (poiché & in corso un 'operazione)
& uno stato dell'apparecchiatura e non uno stato dell'interfaccia. Vi sono tre me-
todi che permettono una comunicazione sul bus indipendente dalla condizione di ap-
parecchiatura occupata: a
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(1) 8RG ed interrogazione seriale (serial poll)

l_l-‘J fnterrogasione paral bela ;“m.ﬂ;_“_;l i i

(3) NRFD

Sia 1'interrogazione seriule che quello puralloia sonn nplegate nel capllolo o,

5.3.2. NRFD

A

I1 segnale NRFD pud essere combinato con la condizlone di apparecchiatura occﬁpata
in una operazione di AND. In guesto modo il segnale NRFD (oppure il messaggio RFD)
cambia la sua definizione per comprendere un significato piu ampio di guello rier=-
male di '"pronto per il prossimo byte di dato™. Il segnale'ihterno di apparecchia-
tura occupata & combinato con il segnale NRFD attraverso la funziocne All. In gquesto
modo un'apparecchiatura pud essere non indirizzata come ascoltatore durante un ci-
clo occupato {busy cycle) e il bus dell'interfaccia pud essere usato per altri
scopi. Quando & indirizzata di nuovo come ascoltatore, 1'apparecchiatura indichera -
il suo stato di occcupato all'interfaccia. L'interfaccia lindica vgecupato' ponendo
NRFD a 1 e indica "operazione completa' ponendo NRFD a O.

Attenzione: se NRFD & usato per la funzione di occupato guando un'apparecchiatura

non pud recuperare o non pud raggiungere mai la condizione di non occupato, allora
un altro indirizzo di ascolto (sempre accessibile) dovrebbe essere digponibile per
azzerare la condizione di potenziale hang-up .

5,3.3. Appldcanioni Rl

11 progettista & libero di realizzare entro un'apparecchiatura qualunque funzione
di apparecchiatura programmabile che sia appropriata per le particolari applica-
zioni dell'apparecchiatura. I1 progettista non & libero di programmare da lontanoc
le funzioni di controllo locale che interagliscono direttamente con le funzioni di
interfaccia come & specificato nel capitolo 2. T

Per realizzare un'apparecchiatura programmabile che possa essere controllata da
lontano ¢ localmente si pud richiedere la commutazione di qualcuno o di tutti i
controlli tipici illustrati in figura 22. Questa figura ndn ha lo scopo di mostra-
re un insieme completo di tecniche di commutazione, tocazioni di commutazione ©

contenuti di messaggi commutati.
5.4. FUNZIONI AND ED OR DEI MESSAGGL

Il messaggio emesso da una funzione di interfaccia non & necessariamente il messag
gio ricevuto da un'altra funzione di interfaccia (senza considerare le differenze
di tempo dovute alle caratteristiche di trasmissione dei segnali) nel caso di 3
messaggi come usati nelle funzioni di interfaccia SH, AH ed SH:

(1)} Il messaggio RFD (o DAC) ricevuto (da una funzione SH) deve essere la funzlone
logica AND di tutti 1 messaggi RFD (o DAC) emessi {(da tutte le funzioni AC)

{2) Il messaggio SRQ ricevuto {da un C) deve essere L'OR logico di tuttl i meszaggl
SRG emessi (dalle funzionl SR} .
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Nota: , Il messaggic DAV ricevuto (da tutte le funzioni AH) deve essere il messaggio
DAV emesso (da una e soltanto ura funzione SH),

5.4.1: Messaggi SH ed AH

11 messaggio RFD (o DAC) emesso ”vero“.o "falso" rispettivamenfe, da una funzione
AH, & ottenuto ponendo il ségnale'NRFD {0 NDAC) a 0 (o alto) o ponendo il segnale
NRFD (o NDAC) a 1 (o basso), rispettivamente. U

Il messaggio RFD {o DAC) ricevuto da una funzione SH & ricevuto "vepo" quando 1o
stato del segnale & 0 (o alto) il che significa che tutti i messaggi RFD (o DAC)
emessi ‘sono inviati "veri passivi".- _ _ ' . : '
11 messaggio RFD (o DACJlricevuto da una funzione SH & ricevuto "falso'" guando lo
stato del segnale.& 1 (o basso) il che significa che uno o pid meésaggi RFD (o DACL)
emessi sono inviati "falsi", _ :

Lo ‘schema equivalente‘di queste‘condizioni & 11 seguente:

SRQ valore emesso dall'apparecchiatura A = RFD valore ricavuto
y ‘ Do i dall’apparecchiatura
SRQ galnre emasso dall apparecchiatura B C le tutte le altra
apparecchiature} -

.

5.4.2, Messagpio SRQ

Il messaggio SRQ emesso ”vero o falso" rispettivamente da una funzione SR & otte-
nuto ponendo il segnale SRQ a 1 (o basso) o ponendo i} segnale SRQ a 0 (o alte)
rispettivamente. | _ _

11 messaggio SRQ ricevuto dalla funzione C & ricevuto "veroh guando lo stato del
segnale sul bus & 1 (o basso) il che significa che una o pid funzioni S8RQ hanno
emesso il messaggio SRQ "vero!,

Il messaggio SRQ ricevuto da una unita di dontrollo & ricevuto ''falso" guando lo
stato del segnale sul bus 2 0 (o alto) il che significa che tutte le funzioni SRO
hanno' emesso il messaggio SRQ "falso passivo". ¥
Lo schema logico equivalente di gueste condizioni & il seguente:

'.SBQ valare emesso dall'apparecchiatura A SRQ valore riceiutof
: y : 't ecchiatura B ' }—-—«dali'apparecchlaturaj
SRQ val\o_re_ama;sa dall'appar i C (Funzione €) ;

5.4.3. Realizzazioni eircuitali

Una tipica configuraziaone circuitale con la quale possono essere realizzate le fun
zioni AND od OR sui rispettivi segnali del bus & quella rappresentata nel paragra
fo 3.6 figura 16. Il driver deve essere un driver a due dati (collettore aperto)

come rappresentato in figura 23,

Nota: Se sono utilizzati o meno degli inverter per convertire la rappresenlazione
interna del messaggio RFD (o DAC) nel messaggio veramente inviato sulle linee del
bus dipende dalla definizione interna di "vero" o "falso" rispetto ai livelli di
tensione-altocxbasso utilizzati intérnamente all'apparecchiatura. Questa materia

& lasciata al progettista, '
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Y I seghali tipici presentati alle linee del bus NRFD (o SRQ) '_dalle apparccchiature
_ A e B come descritto nei sottoparagrafi 5.4.1. e 5.4.2. possonc essere mostrati
nella figura 24, Sul bus esiste solamente la forma d'onda del segnale come rice-
: Kg,/ vuta all'apparecchiatura C. I livelli di segnali mostrati per le apparecchiature
1 A e B esistono*sclamente all'interno dei circuiti di pllotagglo (drlver)delle ap-
parecchlature e non sulla linea del bus. ' :

5.5, ASSEGNAZIONE DI INDIRIZZO

Di solito ad una apparecchiatura sard assegnato un sole indirizzo per il '"parlato-
re" ed uno per 1'"ascoltatore" in modo da realizzare i compiti fondamentali. Pud
essere utile progettare un'apﬁarecahiatura con indirizzi multipli per il ‘'parlato-
re' {0 1'"ascoltatore") per facilitare delle richieste di sistema. Ad una apparec-
chiatura si potrebbero assegnare due indirizzi di "parlatore' (per esempioc: uno
per emettere il dato grezzo e l'altro per emettere il dato elaborato) 51 dovreb-
be fare attenzione a minimizzare l'impiego di tall indirizzi multlpli polché le
successive conf;gﬁra410n1 di sistema possono essere ristretie a causa dell 'eccege-

j;i k‘,/ sivo impiego di indirizzamenti primari.
1

5.6, TIPICHE COMBINAZIONI DELLE FUNZIONL DI INTERFACCIA

I1 progettista & libero ai scegliere le particolari funzioni di interfaccia ri-
" chieste per soddisfare specifiche applicazioni dell'apparecchiatura.

: Segneie NRFD (o NDAC, o 5RQ)

+5Y +5Y +5Y

S : | 'z .z s 0B 2zl
_ . ag 83 3 38 %%
. <
Ao . g% §§, %. g%. é%

Ao \./ ‘Apparacchiatura

i T - '
q“ ' ' ' Flgura 23 -~ Logica del segnale di linea a 2 stati (circuiti di pilotag-
' giccon transistor d'uscita con circuitodi collettoreaperto)

Apperecchiatura 8 Apparecchiatura C

by Ll

C C

99

e L
e S S s
.



Segnale NRFD (o NDAC)

’ Apparecchiatura A -
{stato del circuito di pilotaggio di NRFD)

Apparecchiatura 8

H- . / {stata del circuito di pliotagg:o di NRFD)

L §
. Segnale NRFD .-
, H =~ ] (segnale composto
/ L : / presentato al ricevitare
L _ deail'apparecchiatura C)
' ‘ g - ¢/ Dato sulle linea DIO
- - { . _{ , [mostrato solamente
i . - . | J per-ritarimento)

Sagnale SRQ
B "_ - W ' ‘ Apparecchiatura A’
Lo {stoto di circuito di
AT : ) _ . ‘ pitotaggio SRQ)
) Apparecchiatura B

'§ . _ H (stato di circuito di
L . . pilotaggio SRQ)

-

‘ W Segnale SRQ

P ‘ : : ' {segnala composto presentato

i o _ \ . al ricevitora dell‘apparecchiatura C}
L ~ - ~

AT L Figura 24 - Relazioni logiche e temporali tra i segnali
A - segnale NRFD (o NDAC), B - segnale BSRQ

g La scelta di certe funzioni di interfaccia richiede 1'inclusione di altre funzionj
‘; e Gi interfaccia come & stato detto nel capitole 2. Il seguente elenco rappresenta le
£ combinazioni tipiche delle funzioni di interfaccia e non implica che guesle ¥iano

ie sole combinazioni possibili o utili.-

- . Tipiche funzionl di inter-
' Apparecchiatura fuccia usate
Genefatore di segnali _ . AH, L,_RL, bt

(capaée solo di ascoltatore)

;f o - Lettore di nastro : SH, AH, T, DC
oo (capace solo di parlare)
o Voltmetro digitale . SH, AH, T, L, SR
. {capace di parlaree di ascoltare) RL, PP, DC, DT
: Calcolatore sH, AH, T, L, C
{capace di parlare, ascoltare &
controllare)
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6. REQUISITE DEL SISTEMA E PRESCRIZIONL PER L'UTKNTE
6.1, COMPATIBILITA' DEL SISTEMA

Le apparecchiature progettate per questo sistema d'interfaccia possono avere una
ampia varietd di prestazioni riguardo alle loro capacitd di comunicare attraverso

- 1'interfaccia. Questo standard rion copre le caratteristiche operative delle appa-

recchiature ma solamente le caratteristiche funzionali, elettrich& e meccanichedel
sistema. d'interfaccia. '
Il. progettista & responsabile della compatibllltd del sistema dal punto di vista
operativo. L'utente deve conoscere tulble le caralteriuliche di apparecchialure. che
interagiscono con il sistema d'interfaccia (per esempio: codici di progrumma che
dipendonc dall'apparecchiatura, formato e codice deil dati in uscita, ecc,].

6.2. REQUISITI D'INSTALLAZIONE DEL SISTEMA
Questi comprendonc restrizioni riguardo alle configurazioni di sistema.

6.,2.1. Massimo numero di apparecchiature

Il massimo numero di .apparecchiature che possono essere collegate insieme per for-
mare un sistema d'interfaccia & 15.

6.2.2, Configurazioni minime di sistema

Un sistema d'interfaccla deve contenere unu o pid apparecchlalure che contengono
almeno una funzione T, una funzione L ed una funzione C,.

Se tutte le funzioni T permettono l'impiego del messaggio ton {parlatori tipo T1,
T3, T5, T7, TEl, TE3, TEH o TE7) e tutte le funzioni L comprendono il messaggio
lon (ascoltare tipo L1, L3, LEl o LE®)} un sistema pud funzionare senza che vi sia
uné.funzione C quando i messaggl ton e lon sono "veri". I messaggl lon & ton sono
normalmente'forniti,da controlli locali. '

6.2.3. Unita di controllo del sistema

i

Tutte le configurazioni di sistema che contengono pill di una unita di controllo
devono soddisfare le seguenti condizioni:

(1) In un sistema non vi deve essere pill di una funzione C che & nello slato SACH
(system controller active stdate = unita di controllo . del sistema nelin stuto
attivo)’ ' -

(2) 0gni unitd di controllo nel sistema deve essere in grado di passare ¢ ricevere
il controllo dell'interfaccia. ' '

6.2.4. Apparecchiature accese e spente

U sistema deve funzionare con almeno la weld delle appavecchiature, piu vwha, ac=

cese.
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Accendere un'apparecchiatura menire 11 sistema std operando pud provocare un erro-
re, a meno che non sianc prese speciali precauzioni (ad esempio: 1'impiegou di spe-

- ¢ilali ecircuiti di pilotaggioc che non sono definiti in questo standard)-

i

6.3, ASSEGNAZIONE DELL'INDIRIZZO

6.3.1. Indirizzi di ”parlatore“

T

Ad un'apparecchiatura che conténga una funzione T oppure TE pud essere-assegnato
qualunque valore per 1 bit da Tl a 75 del suo méssaggio MTA (my talk address = il
mio indirizzo di "parlatore'") che sia diverso da:

15 : T4 ' T3 T2 T1
1 1 1 i

A due o pilt funzioni T (di apparecchiature diverse o della medesima apparecchiatu-~
ra) non si devono assegnare gli'stessi valori per 1 bit da Tl a 75 dei loro messag
gi MTA., , _ _ o

Ad unfapparecchiatura che contiene sia la funzione T che la funzione Lrpué egsere
assegnato un indirizzo di "parlatore" tale che i bit da Tl a T5 del suo messaggio
MTA siano eguali ai bit da L1 ad L5 del suc messaggio MLA.

“Ad una funzione d'interfaccia TEe ad una Tunzione d'inlerfaccia T non deve essare

assegnaty lo stesso valore per 1 bil da 11 a TL del messaggio MTA,

6.3.2, Indirizzi di ascolto

Ad un'apparecchiatura che contiene una funzione L od una funzione LE pud essere
assegnato qualunque valore per i bit da L1 ad L5 del suo messaggio MLA {my listen

address = il mio indirizzo di ascolteo) che sia diverso da: . ¥
L5 M 13 L2 L1
1 Co 1 1 1 1

A due o pid funzioni L (di solito in apparecchiature diverse) possono essere asse-
gnati gli stessi valori per i bit da L1 a L5 dei loro messaggi MLA.

Ad un'apparecchiatura che contiene sia la funzione I. che la funzione T pus essere

assegnato un indirizzo d'ascolto tale che i bit da L1 ad L5 del suoc messaggio MLA

sono uguali ai bit da Tl a T5 del suo messaggio MTA.,

6.3.3. Indirizzi secondari

Ad un'apparecchiatura che contiene una funzione TE od LE pud essere assegnato qua=-
lunque valore per i bit da SI ad S5, del suo messaggio MSA (my secondary address =
il mio indirizzo secondario), che siano diversi da:

. : e o
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A due o+pill funzioni TE (appartenenti o meno alla stessa apparecchiatura) non deve
essere assegnato ali bit da Tt a TS5, del loro messaggio MTA, lo stesso valore che e
assegnato ai bit da S$1 ad S5, del loro messaggio MSA,

A due o pil funzioni TE (di solito- appartenti ad apparecchlaturg diverse) pud eu-
sere assegnato ai bit da L1 ad L5, del: loreo messaggio MLA, lo stesso valore che &
assegnato ai bit da S1 ad S5, del loro messaggio MSA.

Ad un‘apparecchiatura che contlene la funzione TE e la funzione LE pud LHsere as-
segnato un indirizzo di ascolto tale che i blt da L1 ad L5 del suo messagpio MLA
siano equali ai bit da T1 a T5 del suo messagglo MTA ed entrambe ie funzioni pos-
sono usare lo stesso indirizzo secondario.

6.4, RESTRIZIONE SUI CAVI

6.4.1. Massima lunghezza del cavo

La massima lunghezza del cavo che pud essere usata per collegare un gruppo di ap-
parecchlature entro un 81stemd e la plu piccola tra le seguenti dlstanzc.

(1) 2 metri x numero di dpparecchlature

(2} oppure 20 metri.

6.4.2. Distribuzione delle lunghezae di cove massime

La massima lungheydd di un cavo che & stata definita nel sottoparagrafo 6.4, l
puo essere dlstrlbulta tra le apparecchiature in qualungue modo scelto dall' utente,

6.4.3, Configurazioni dei cavi

>

I cavi possono essere collegati in qualunque modo scelto dall'utente {quindi con
collegamenti a stella, lineari od una combinazione dei due}.

6.5, SEQUENZE OPERATIVE

La maggior parte delle comunicazioni sono costituite da una sequenza di messaggi
codificati da trasmettere attraverso 1'interfaccia. Diamo alcuni esenpl di sequen-
ze riferite ad alcune operazioni sebbene esse POS50ON0 essere sostituite da alipe
sequenze,



6.5.1. Trasferimento di dati

ATN
ﬁ" ' [:‘1 - UNL _] Inibisce tutti gli attuali "ascoltatori" (pud essere
: omesso Se non & richiesto).
: 1 (LAD), Ogni indirizzo inviato abilita un'apparecchiatura spe-
cifica a ricevere dati.
- -
Si pud trasmettere pil di un indirizzo se si desidera
) . avere pil-di un "ascoltatore".
.;' 1 (LAD),
'\i;" 1 (TaD) L'indirizzb emesso: abilita una speqifiéa apparecchia—
“ s - tura a trasmettere dati non appena il messaggio ATN
RN diventa @. ’
'E:' @ (DAB)1 Trasmesso dal "parlatore" attualmente abilitato a tut-
'§f' _ : ti gli "ascoltatori" abilitati. ‘
v Possono essere trasmessi dei.byte finché l'ﬁhité di
FEE .
i . contréllo pone di nuovo ad 1 il messaggio ATN per ri-
v f @ (DAB) ' petere la sequenza. Se il "parlatore'" stad emettendo
-: A un record di lunghezza specificata pud porre, opzio-
ﬁ_ . nalmente,EOI = 1 quando emette 1'ultimo byte.

Note:
' _ . ¥
" {LAD} rappresenta un indirizzo di "ascolto" di un'apparecchiatura specifica

(TAD) rappresenta un indirizzo di "parlatore' di un'apparecchiatura specifica

(DAB} rappresenta un dato qualsiasi.

Le parentesi quadre indicano parti opzionali di una sequenza.

Le parentesi indicanc messaggi non definiti univocamente in questo standard.
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6.52. Interrogazzone seriale (serlal poli, inviata da una uana d1 contrullo di
selito ogni volta che SRQ = 1 sull'interfaccia)

Y AT

f 1 UNL Impedisce ad.altre apparecchiature di ‘ascoltare lo

P ' stato emesso. (L'uhitd di controllo continua ad a-

: scoltare senza essere indirizzata).

1 SPE Pone 1'1nterfacgla nella fase di lnLCPPOEdélDHL 5

) rlule durunLe tu quale tutte le upparuguhLaLurq eme L—-
o tono 11 loro stato invece di dati, quando sono abilie
EA tate.

i .

i 1 (TAD) - Byte di statc emesso dall'apparecchiatura abilitata.
v ‘ Se fosse inviato SBN il ciclo dovrebbe essere ripetuto.
. ' Se & inviato SBA, 1'apparecchiatura abililala & i-

L ‘ . s - .
o ‘ _ @ {SBN) oppure dentificata come se avesse inviato SRQ attraverso 1'in

: (SBA) terfaccia e lo rimuoverd automaticamente.
o oppure

i .

] . .

L Rimuove l'interfaccia dalla fase d'interrogazione se-

' 1 SPD ,
_1 . riale.

Note:

(TAD) rappresenta l'indirizzo di "parlatore” di un'apparecchiatura specifica

{SBN) rappresenta un byte di stato inviato da un'apparecchiatura_nella quale
' nen & indicata una richiesta di servizio {(bit 7 =) ¥

{SBA) rappresenta un byte di stato inviato da un'apparecchiatura nella quale
€& indicata una richiesta di servizio (bit 7=1),.

6.5.3. Passagpio del controllo

ATN
S 1 (TAD) L'indirizzo inviato dovrebbe essere quellc dell'appa-
A recchiatura alla quale si std passando il controllo
[
L . '
g 1 TCT Avverte l'apparecchiatura indirizzata di assumere il
i o ' controllo dell'interfaccia

Nota: (TAD) rappresenta l'indirizzo di un'apparecchiatura specifica.
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6.5.4. Interrogazione parallela (Parallel Poll)

ATN  IDY

1 L1 : Ogni volta che il bus € in questo stato le épparecchia—
‘ ‘ ture predefinite porranc clascuna la loro richiesta su

una specifica linea DIO. Se pilt di una apparecchiatura
std utilizzando una linea DIO il valore della linea puod
indicare un -OR od un AND delle richieste in funzione dei
comandi inviati in precedenza alle apparecchiature per
richiedere ad esse di utilizzare i valori O od 1 per ri-
chiedere il servizio.

o

6.5.5, Posizionamento delle apparecchiature in controllo remoto forzato

ATN REN

1 1 LLO Disabilita tutte le apparecchiature, controello 'ritorna
in locale™ '

1 1 (LAD) Ogni indirizzo inviato pone l'appafedchiatura.indiriz—
zata nello stato remcto, disabilitando tutti i controlli
locali.’

i 1

1 1 X ' ”

1 1 { LAD)

Nota: (LAD) rappresenta un indirizzo di "agcoltatore” di un'apparecchiatura speci
fica. (Le apparecchiature si riporteranno tutte nello stato locale ogni volta che

-

. un valore @ di REN & posto sull'interfaccia). . >

6.5.6. Invio delltazzeramente dell'interfaccia

- Mentre viene inviato il messaggio IFC saranno riconosciuti soltanto i comandi uni-
versali DCL, LLO e PP.’
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AFPENDICI

Le séguenpi appendici sono incluse. solamente per fornire delle informazioni e non
ranno parte deilo standard Std 488-197%, Digital Interface for Programmable In-=
strumentation.

APPENDICI

Appendice A ~ Sistema di misura Lipico

Al. Sequenzadi eventi 1 (Dati fondamentali ritornati all'unitd dicontrollc)

AZ2. Seguenza di eventi 2 (Datifondamentalidirettiallastambante digitale)

Appendice B - Sequenzadi temporizzazione del processo di handohalc

Bl. Commenti generali

B2. Eilenco di eventi per il processo di handshake

Appendice C - Elencodei tipi di funzione d'interfaccia disponibile

Cl, 7Tipi di funzioni SH permesse

U2, TMpi di-funzioni Al permncsse

C3. Tipi di funzioni T permesse

C4. Tipi di funzioni T {con estensione d'indirizzo) pefmessé
C5. Tipi di funzioni L permesse |
C6, Tipi di funzioni L (con eétensione d'indirizzo) permesse
C7. Tipi di funzioni SR permesse

C8. Tipi di funzioni'RLIpermesse

C9. Tipi di funzioni PP permesse

£10. Tipi di funzioni DC permesse

Cll. Tipil di funzioni DT permesse

€12, Tipi di funzioni C permesse

Appendice D - Elenco dei messaggi d'interfaccia

Appendice E - Messaggi d'interlaccia multilinea: rappresentazione
nel codice IS0
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Appendice I’ - Realizzazione logico circuitdle

F1.

Realizzazione di stati che non richiedano memoria

F2. Realizgazione di stati che richiedanc memoria

Appendice é — Sequenzad'interrogazioneparallela(parallelpoli)

IFIGURE DELLE APPENDICI
Figura Al - Sistema tipiéo che mostra la capacité‘di un sistema d'inter-—
faccia nel gestire diverse necessita di un sistemadi misura
Figura Bl - Sequenza di temporizzaéiohe del segnali per un "parlatore"
e piu "ascoltatori" che utilizzano il processo di hand-
shake
Figura B2 - Flusso logico degli'éventi per un scurce ed un acceptor guan-
do si trasferiscono dati utilizzando il processo di hand-
shake
Figura Gl - Sequenza d'interrogazione paraliela: forma d'onda'dei segnali
Figura G2 - Stati attivi delle funzioni d'interfaccia durante un'interrc-
- gazione parallela '
APPENDICE A ~ Siatema di misura tipice

s

LAIERTL Ll 20 Bt
TN BATI G ovEs y
AT aMa
CHa T A
. AUMLNIALIRE SN AT L)j. TJME THO MISURATOHE .
CALCRATONE BRI RIS onr | T B IOl hes AL e
‘Mnum RAMMAGN £ -
AN, \|\\\ A
. TEMSIENG 11 ISINL
TENEONG E HEQUEN " E FHLOUENZA
T L HHECL, N DC EU A
¢ ¢ I i
B
UNLEA LI
TSI
.. -

blgura Al - Sistema tipico chc mostra come un sistema d'interfaccia

pos
sa gestire le necessita di un sistema di misura
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APPENDICE B ~ Sequenza di temporizzazione del processc di handshake

Bl. Commenti_generaii

Ogni dato € trasferito dal sistema d'interfaccia utilizzande il processo di hand=
shake per scambiare i dali tra- Ld sorgente ed 11 ricevitlore, Dl solito la surgente
& un "parlatore"” e il ricevilore & un Yascoltatore”.

La figura Bl illustra il processo di handshake indicando ia. forma d'ondn dei

segnali DAV, NRFD ed NDAC. | segnali NRFD ed NDAC rappresentanc ognuno delle iormu
d'onda composte che risultano da due o pill "ascoltatori" che accettano lo slesso
dato in tempi leggermente diversi a causa delle variazioni nella lunghezza del
percorso di trasmissicone e delle dlverse velocitd di risposta (ritardi) nell'ac-
cettare ed elaborare i dati. ’ o
La figura B2 rappresenta la stessa sequenza di eventi in forma di flowchart, per
trasferire un dato tra sorgente e ricevitore.
NCRE I numeri sul flowchart e¢ lo schema di sequenza delle temporizzazioni si riferisco-
‘ 'i no allo stesso evento nell'elenco degli eventi.

T
PR{MO BYTE DATI SECONDO BYTE DATI
DI0 1-8 - f;é/ _ ////://///4?' S
COMPOSTO 0 A
N Non
N : Non valido o i ®
DAY
o Valido
! /
L Nessuno !
b pronto Nessuno
. w2 . P [ - Tutti : pronto
- b prorm. P i
o L'
S 7 ' Alcuni agcettati’ Tuni T Nessuno accettato  Qualcuno accattato N ' Nessuno
. _ had accettati ' a:::t“‘:;’o accattato
V Lot - l|z lI| b “2 (la T | Tg ‘L i ‘lla b Yy T Y b4y f1a
T — Sah | o $THS o] | T T— SEQUENZA DELLO STATO ATTIVO
L R DELLA FUNZIONE 0 HANDSHAKE
L . SUYS e DELLA SORGENTE
PAE RS e s s —m | SEQUENZA DELLO STATO ATTIVO
: . 2l - DELLA FUNZIONE.HANDSHAKE
: < E DEL RICEVITORE
R ‘ Figura Bl - Sequenza di temporizzuzione per un parlatore e piu a

AR scoltatori che utilizzano il processo handshake (vedi
: figuraB2 ed elencodi eventi) H> +2.0V; L < +0.8V

110




B2. ‘Elenco di

gventi per il processo di handshake

(1)
(2)

(3) t -2
(4 t —2—tg
{5) t -1

{6) tyg

La sorgente inizializza DAV alto {H) (dato non valido)

~

I ricevitori inizializzano NRFD basso {L) nessunoc & pronto a riavere

- dati e pongono NDAC basso (L) (nessuno ha accettato i dati)

La sorgente verifica Ia condizione di errore (NRPD ed NDAC alti),
quindi pone il dato sulle linee bI0

. e

La sorgente ritarda per permettere al dato di posizionarsi sulle
linee DIO

Tutti i ricevitori, indicano che sono prontl ad accettare il primo
datoy Ie linee NRFD. vanno alte

La sorgente dopo aver sentito NRFD alto, pone DAV buuso per -
dicare che il dato sulle linee DIO & posizionato e valido.
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T FUNZIONAMENTD

DELI A SORGENTE DEL Rt aTe
NIZID INIZIO
Op—= e ®
PONI DAV ALTD PONI NRFD ED NDAG

SONQ.
SENTITEALT
NRFD ED NDAC 2

BABSQ

Figura B2 - Flusso logico di evenli per la sorge
' do si’ trasferiscono dati usando il p

si

'y
PONI O CAMBI | DATI . CONDIZIONE
SULLE LINEE DIO . DI ERRORE #" PRONTO _
. _ i AD ACCETTARE
. DATI?
OXYO) (R
P
RITARDO PER LE
LINEE DA POSIZIONARE -
FONI NRFD ALTO
= ) 2“13 ! b
P\‘-'(O?%o“ﬁl : .
L : v\"oqhﬁ\{‘m\\ |
B’ SENTITO “p.\S'-/“ Nt
ALTO NRFD o T
\ J\ P“m . "1 no DAV E
. "9 . BENTITO BASSO.
v (9"
' EBSERE
{1 DATO E: VALIDO & !4_0?“0"“.9_5 == —p
PONI DAV BABSO T RTCRTTATO ~ & @
PONI NRFD BASSQ
. E'SENTITO l.
ALTO KDAC '
S ACCETTA - 1
' BYTE DATI
]
& _ h s Sg_gﬂ g
_ R TonraESTA gace. . "_' .
. e INCH g, . . i
: ANNO ~VChg T
FONI DAV ALTD ~ ’.‘o “CCETFE;‘O 271 | soni npac ALTO
S (0—(2)
o,
WUNH o
) Os
qhﬁh% >y
~¢§§&? @)+ (@)
[0}
na Orsﬁd‘b NONE* ANCO g
n | : N-E’ A = .
ANCORA DATI - ﬂo 47‘0 .o HA ANDATC PONI NDAC BASSO
\‘ ALTO DAV

nte ed il ricevitore quan-
rocesso di handshake {vedi

elenco di eventi).{Questo diagramma di flusso non intende rap-

presentare il solo metodo di implementazione di un handshuke

i

ricevitore. Vedi sottoparagrafo 2.4.5., il terzo CaApovEerso) .
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. (7} ty Il primo ricevitore pone NRFD '"basso'" per indicare-che non & pil
pronto, quindi accetta il dato., Gii afrl ricevitori seguono corn
il loro turno

(BY t, ;- I1 primo ricevitore pone NDAC alto per indicare che ha accettato
il dato. (NDAC rimane "basso" perché gli altri ricevitori pongonc
NDAC "basso")

{9) t3 L'ultimo ricevitore pone NDAC "alto" per indicare che ha accetialo
il dato; tutti lo hanno accettato ora ed il segnale NDAC vi "alto!

{10) ta ‘ La sorgente, avendo sentilo che NDAC & “alto", pone DAV "alto
Questo 1nd1ca al ricevitori che i] dato sulle linee DIO non deve
ora esgsere c0n51derdto valido

{11) t4- to La sorgente cambia il dato sulle linee DIO

{12) ty - tg La sorgente ritarda per permettere al dato di posl&lonarsl sulle
linee DIO

(13} t5 I rlcev1tori dopo aver sentito DAV M"alto" (a 10) pongono NDAC "bag-
so'" in preparazione del ciclo successiveo il segnale NDAC va "basso"
appena il primo ricevitore pone la linea '"bassa

{14) tg Il primo ricevitore .indica che & prbnto per i1 dato successivo po-
e . nendo NRFD "alte" (NRFD rimane "basso! perché gll altri ricevitori
mantengano RFD '"basso"')

(15)" tg = L'ultimo rlcev1tore indica che & pronto per il dato successivo po-
nendo NRFD ”alto”, il segnale NRFD va alto

(16) tg La sorgente dopo aver sentito NRFD "alto" pone DAV'"bassQ” per in=
dicare che il dato sulle linee DIO & posizionato e valido

(17) tip ']lprinu)ricevitore pone NRFD "basso'" per indicare che non & il pron
to, quindi accetta il dato ' o v
(18} tyy Il primo ricevitore pone NDAC "alto" per indicaré che ha accettato
oy il dato (come nel punto (8)) '
~ {19) tia - L'ultimo ricevitore pone NDAC "ulto" per indicare che ha accelbulo

il dato (come nel punto (9))

e el e e e T e i R W i

{20) t4 La sorgente, avendo sentito che NDAC & "alto",pone DAV "alto" {come
nel punto (10)) '

(21) - La sorgente rimuove il dato dalle linee DIO dopo aver posic DAY "al=
toll
(227 tqg I ricevitori dopo aver sentito DAV "alto" pongono NDAC "hasso' in

preparazione del ciclo successivo

(23} - 51 noti che tutte e 3 le linee di handshuke sono nel luro sliico
iniziale (come nei punti (1) e (2)).
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k;,} APPENDICE D - Elenco dei messaggi di interfaccia

|
H
]

Funzioni
d'interfaccia

Mremonico Messaggi

MESSAGGI LOCALI RICEVUTI (dalle funzioni d'interféccia)

gts go to standby (vai in riposo) C

isr individual service request (qual) FP
(richiesta di servizio individuale)

lon listen only (ascolta soltanto) L,LE

[1pe] local poll enable (abilita interroga- pp
zione locale)

ltn listen (ascolta) I.,LE

lun local unlisten (non ascoltare in locale) L,LE

nba new byte available (nuovo byte disponi- SH
bile) '

pon power on {(alimentazione accesa) SH,AH,T,TE,

L,LE, 5K, KL,
FP,C

rdy ready (pronto) AH

rpp - request parallel poil (richiedi interro-~ C
gazione parallela)

rsc’ request system control (richiedi control- C ¥
lo del sistema)

rav request service (richiedi servizio) SR

rtl return to local (ritorna in locale) RL

sic send interface clear (emetii azzeramento C
dell'interfaccia)

sre send remote enable (emetti l'abilitazione & .
remota) '

tca " take control asynchronously (prendi il con- C
trolle in medo asincrono)

tcs take control synchronously (prendi il con~ AH,C
trollo in modo sincrono)

ton talk only (parla solamente) T, Tk

(cont, )



{cont.) ' .

Funeionl
d'interfaccia

"Mnémonico Messaggi -

MESSAGGI LOCALI EMESSI (verso le funzioni d'interfaccia)
T .

Nessunc & definito; vedi la tabella dei mes-—
'.‘ ' _ . saggi in uscita nel capitolo 2, per ia desbri

: zione dell'interazione delia funzione di appa ~
recchiatura che- fornisce prescrizioni sugli
stati appropriati da cui i messaggi locali
possono essere inviati alle funzioni di appa

recchiatura.
i:f_ MESSAGGI REMOTI RICEVUTI
. ATN attention (attenzione) SH, AH,T,TE, L,LE,
i PP.C
v : DAB data byte (byte di dato) (via L,LE)
. DAC data accepted (dato accettato) SH
i |
i o . Dbav data valid {dato valido) AH
) DCL device clear (azzera 1'apparecchiatura) Dbc
?" - END end (fine) {via L,LE)
‘fff.'z o GET . group execute trigger (aggancia il grup DT
g ' po esecuzione) :
5 GTL go to local {vai in locale) RL
i
A DY identify {identifica) L,LE, PP
3 IFC interface ciear'(aZZera l'interfaccia) T,TE,L,LE,& .
LLO local lockout Tbldcca il funzionamento RL
locale)
rAf‘. -  MLA my listen address (il mio indirizzo di L,LE,RL
l L ascolto)
[MLA] my listen address (il mio indirizzo di T
o ascolto) '
ﬂ' MSAO[MSA] my secondary address (il mio indirizzo TE,LE )
o secondario)
b )
o MTA my talk address (il mio indirizuze di T,TE
. parlatore)
[MTA] my talk address (il mio indirizzo di L

parlatore)

{cont.)
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(cont.)

K . .
(k;/‘ Mnemonico

Messaggi

Funzionl
dtinterfaccia

| G © “0SA

other secondary address (altro indirizzo

TE
: secondario)
OTA other talk address (altro indirizzo di 7L TE
parlatore)
PCG primary command group {gruppo di comandi TH,LE, BP
fondamentali)
PPC parallel poll. configure (configura l'inter- - PR
faccia parallela) :
[pPD] parallel poll disable (disabilita 1'inter- PE
rogazione parallela) '
. fprE] parallel poll enable {abilita 1'interro- PP
\“’/ gazione parallela) '
PPRn parallel'pall response n (risposta n al- (via C)
- 1'interrogazione parallela)
FPU parallel poll unconfigure (non configura- PP
‘re 1'interrogazione parallela)
REN - remote enable (abilita il funzionamento RL
_ remoto)
RFD ready for data (pronto per dato) SH
RQS request service (servi la richiesta) {via L,LE)
[snc) selected device clear (azzera 1'apparec- ne
chiatura selezionata)
Y-
SPD serial poll disable (disabilita 1l'interro- T,TE
. . [ . :
gazione parallela)
SPE ‘serial poll enable (abilita I'interrogazio- T,TE
ne seriale) '
SQR ‘service request (richiedi il servizio) (via )
STH status byte {byte di stato) {via L, LE)
TCT o [TCT] take control {(prende il controllo) C ’
UNL unlisten (non ascoltare) L,LE
(cont. )




(cont.)

Mnemcnico

Messaggi

Funzioni

d'interfaccia

MESSAGGI REMOTI EMESSI

E ATN attention (attenzione) c
e ' " DAB data byte tbyte dato) (via T,TE)
: DAC data accepted (dato accettato) AH-
f; DAV data valid (dato valida) SH
.E}f‘ o DCL device clear (azzera 1'apparecchiatura) (via )
-i-. END end (fine) (via T)
¥(» GET group execute trigger (aggancia il gruppo (via C)
by esecuzione)
§;: GTL go to local (vai in locale) (via )
ﬁi_ DY identify (identifica) C
; _ " IFC interface clear {azzera l'interfaccia) C
0 : : .
_53"', : LLO local lockout (blocca il funzionamento {via )
= ' locale)
3 MLA o [ MLA] my listen address (i1 mio indirizzo di (via )
o ascolto)
ﬁ? MSAC)[MSA] my secondary address (il mio indirizzo (via )
j: secondario)
MTA o [MTA] my talk address (il mic indirizzo di (via C)
parlatore)
0SA other secondary address {altro indirizzo {via C} >
secondario) '
OTA -other talk address (altro indirizzo di {via C)
parlatore)
s PCG primary command group {(gruppo di comandi {via C)
i primari)
.}ﬂf: _f PPC parallel poll configure (configura 1'in- {via C)
[
b terrogazione parallela) .
_ [PPD] parallel poll disable (disabilita 1'inter- {via C)
P rogazione parallela)
SO [PPE] parallel poll enable (abilita l'interroga- (via C)
zione parallela)
i PPRn parallel poll response n (risposta n all'ip PP
terrogazione parallela)




[N S SO

_ ~(cont.)
o . C . Funzioni
; {\_J Mnemonico Messaggi ) »
: : d'interfaccia
*J k\;/ PPU parallel poll uncdnfigure {non configurare {via C)
Y o 1'interrogazicne parallela)
P _ - REN . remote enable (abilita il funzionamento re-
T moto) ' I
RFD ready for data {pronto per dati) Al
RQS request service (servi la richieéta) T,TE
Ef ' [SDC] selected device clear (azzera l'apparec— (via C)
i ' chiatura selezionata)
S SPD serial poll disable (disabilita 1'interro-  (via C)
. gazione seriale) :
\ . S
it ot . .
i \;;) SPE serial poll enable (abilita 1l'interrogazione (via ()
%f: ~ seriale) '
SRQ service request (richiedi il servizio) SR
STB status byte (byte di stato) (via T,TE)
TCT take control (prendi il controllo) {via C)
UNL unlisten (non ascoltare) {via )
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APPENDICE F - Realizzazione Logico circuitale

‘Per assistere il progettista nell'interpretazione dei diagrammi di stato VENgono

fornltefdelle realizzazioni circuitali per situazioni che si verificanc nelle fun-
zioni di interfaccia. Si deve caplre che gli schemi loglCl.datl in questa appendi-
ce non mostrano 1'unica realizzazione possibile e neppure realizzazioni raccomarn-—
date. -Esse hanno solamente uno scopo educativo,
I diagrammi di stato sono usati per due motivi:

L

(1) Essi permettono di differenziare le diverse risposte che una funziocne di in=
terfaccia pud produrre e ne .identificane ognuna con una o Pil stali delia fun-
Zzione d'interfaccia '

(2) Essi identificéeno quelle situazionl nelle guali si richiede the una fun410ne
di interfaccia ricordi gli eventl passatl per produrre la risposta corretta.

Ognl stato in gualunque diagramma ha uno o entrambi-gli scopi suddetti. Per esem-
pio: lo stato LADS della funzione di interfaccia L non ha un'unica risposta ad es-
S0 associata e non pud essere distinto dallo stato LIDS. Il suc scopo tuttavia &
di ricordare che l'apparecchlatura ha ricevuto un indirizzo di "ascoltatore" at-
traverso il bus ed & quindi in grado di entrare nello stato LACS quando il messag-
gio ATN & ricevuto falso (vedi figura 7). . ,
Inversamente lo stato. LACS & un esempio i stato che non ha’ alcuna memoria, ma che
esiste come stato dist1nto solamente per mostrare una specifica capacitd di rispo=
sta che non esiste durante lo stato LADS. La sola differenza 1nterna tra questi due
stati & il valore del messaggio ATN e non & richiesta alcuna memoeria perché questo
messagglo é continuamente disponibile.

Fl. REALIZZAZIONE DI STATI CHE NON RICHIEDONO ALCUNA MEMORIA

La funzione di interfaccia DT & un ‘esempio di funzione di interfaccia completa che
non richiede alcuna memoria. Il 800 - dlagramma di stato (1dent1co alla figura 13) &

il seguente: *
. 6T Q)+ O

6eTv (LAD) v (&CDS)

Poiché non & rlchlesta alcuna memoria questa funziocne di interfaccia pud essere
realizzata con una sola porta AND:

GET
A ' DTAS {usato per aganciare
T : un‘operaziona)




F2, REALIZZAZiONI DI STATI CHE RICHIEDONO MEMORIA

La Iunzlone di interfaccia SR & un esempio di funzione che richiede una memoria
per i suod stati. Il suo diagramma di. stato identico alla figura 9 e il segueante:
3 . rsva @f—@

I due stati superiori con81derat1 a parte rappresentano urn ulrculto il cui stato

interno segue il valore del messaggio rsv ma solamente se bPAS nfalse', Questou &
un latch tipo D standard. rev
)

Per. completare 11 circuito & necegsaria una memoria per rlcordare che {HPAB)Y & av-

venuto dopo che il latch & commutato in "on'. Questo ClPCultO pud essere costrui-
to attornoc ad un tllp—~flop RS standard e ag&lunLo al lalch p@r produrre:

> Valore DIO7

rav

}9 Linea SPQ

=l
. GPES) b . S ,
In-guesto circuito lo stadio di usc1ta del flip- flop RS éfgzzerato‘ogni gqualvolta
i1 valore del messaggio rsv & "falso". Quando il messaggic rsv registrato diventa
nyero'; esso rimane azzerato flno alla prima volta che SPAS diventa attivo per cul
esgo diventa 1 rlcordando che un messaggio RQS & stato inviato ed SRQ non deve plu

essere mantenute vero.



L Massaggio ATN vero

L Messaggio |DY vero

!
H --——.—....'“— [P — -—-t
D10 : '
t *Massaggto PPRn vero @
L L-. M

T o T

Figura Gl - Sequenza d'interrogazione parallela: forme d'onda dei segnali

Messaggio PPRn vero mostrato in unoc di due stati possibili come specificato
dal messaggio PPE

+

+ Lo strobe sulle linee DIOn & emesso internamente all'unitd di controllo in
“qualsiasi momento durante lo stato CPPS da un metodo definito dal progetlj
sta (il trasferimento dei bit di stato durante l'lnLerrogazlonepdraJlela
non utlllzza il processo di handshake)

CACS acs
— e CAUS
° CPHS PP e CAl ™ | SEQUENZA DELLO STATO ATTIVO, .
Caws e T T DELLA UNITA' DI CONTROLLO
PPSS PPAS oSS SEQUENZA DELLO STATO
. . 4 D'INTERROGAZIONE PA—
g l‘ “ RALLELA ATTIVO

Figura G2 ~Stati attivi delle funzioni d'interfac-
_cla durante un'interrogazione parallelsa



